
 

FICHE DE MISSION  RESPONSABLE DE PLATEFORME 

--  Septembre 2016  -- 

 

Définition d’une plateforme : ensemble de salles expérimentales à vocation pédagogique en lien avec la 
Recherche. 
 

 

 

 

 

 

 

 
MISSION  

 
Les missions spécifiques qui sont conférées au Responsable de Plateforme sont : 

- Coordonner les actions pédagogiques développées dans les salles de travaux pratiques 
associées à la plateforme, 

- Développer des liens Formation Recherche avec les laboratoires associés à la plateforme. 
 
 

 
ACTIVITES  
 

 
Les principales activités du responsable de plateforme  sont : 
- Assure le pilotage pédagogique des enseignements pratiques  sur l’évolution et le développement de 

nouveaux bancs expérimentaux 
- Est le responsable  du budget de la plateforme, en fonctionnement  et en investissement : il ou elle 

recueille les  projets et les demandes des responsables de salles, il ou elle en assure la consolidation 
et si besoin réalise des arbitrages, et il ou elle en rend compte,  que ce soit en phase d’élaboration, ou 
d’exécution budgétaire. 

- Assure la recherche de financements complémentaires par exemple en lien avec les labos (ex : appels 
à projets) 

- Est l’interlocuteur privilégié des laboratoires partenaires 
- Assure le lien avec les laboratoires de recherche associés pour les plateformes partagées 
- Participe à la communication sur la plateforme (accueil, site Internet, contact TIPE) 

 

 
PERIMETRE 
 

 
Ensemble de salles de travaux pratiques gérées conjointement entre un laboratoire et l’école (cf. liste ci-
jointe). 

 
RESEAU 
 
 

 
Equipes filières associées aux enseignements pratiques 
Laboratoire(s) associé(s) aux enseignements pratiques 
Direction de l’école et direction adjointe pour les liens Formation Recherche  
Service finances de l’école 



 

 

 

Plateforme associée 
Laboratoire(s) 

associé(s) 

Salles 
expérimentales 

associées 
Responsable 2016-2017 

Observatoire Eau et milieu 
naturel 

LTHE 

Environnement 
aquatique, SERES, 

station 
hydrométrique 

Julien Némery 

Géomécanique 3SR 

Structures, GSO, 
Mécanique 
industrielle, 

oléohydraulique, TP 
au 3SR 

Gaël Combe 

Automatique et Traitement 
de l’Information 

GIPSA lab, LIG 
AIDA, ISEE, G-ICS, 
espace robotique 

John Martinez 

Mécanique Energétique et 
Eau 

LEGI 

Mécanique des 
fluides, thermique, 
PEI, CORIOLIS, 

CREMHYG, Canal à 
Pente Variable LEGI 

Henda Djeridi 

PREDIS 
G2Elab, G-SCOP, 

LEPMI 

EPTE, PICORE, 
Electronique, 
Informatique 
industrielle, 
construction 

électrique, PDE, 
Supervision, MHI 

Yvon Bésanger 

 


